UPYT
COBBNO O,

ESTADO DE MEXCO DEC VALLE DE TOWCA
PRIMER CONCURSO IHTEIIN_O DE ROBOTICA
"Seguidores de linea"”

OBJETIVOS.

* Comenzar el desarrollo e investigacion en el area de robética de la Universidad
Politécnica del Valle de Toluca.

* Fomentar la creatividad del estudiante en el desarrollo de nuevas tecnologias.

* Aumentar el interés de los estudiantes de la UPVT especialmente para el area de
Mecatrénica por medio del disefio y construccion de robots seguidores de linea.

PARTICIPANTES.
* Podran participar todos los estudiantes de la Universidad Politécnica delValle de
Toluca en equipos de 5 personas.

INSCRIPCIONES

El registro de los equipos concursantes se realizara los dias del 16 de junio al 23 de
junio sin costo, en la pagina web www.upvt.edu.mx en el link “Primer concurso de
robética”

ACERCA DEL CONCURSO ,
* El concurso de seguidores de linea estard a ca
Mecatronica y consistira en la creacién de un
mision: seguir una linea blanca en ungnde
menor tiempo posible.

ESPECIFICACIONES DEL AREA DE C l§:cm

* El area de competencia se entiende com adas por el comité
- de linea en las distintas

organizador las cuales sera
o color negro c&- una linea blanca, la
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o de la carrera de Ingenieria
ico robot que cumple con una sola
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etapas de la competencia.
* Las pistas consistiran de yna
cual tendra las siguientes
I. Las pistas seran de un m
2.El colordelalineaolat
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y otras curvas. '
6. La pista podéner duscontmu# las cua

ACERCA DEL ROBOT

* El robot deberi ser totalmente mo y aut@co

dirigido por ninguna especie de ¢ Il remoto ni padri tener ningun tipo de
contacto con su exterior como res o fuentes de alimentacién al momento

de la competencia.
* Las dimensiones y peso del robot
* Podran ser construidos por ¢
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I Sin embargo no se
legos, ni algin otro que se
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a mejor 2 | s

urso quienes decidiran si
construidos por piezas
recicladas (vease puntaje de callﬁeas&n ) 3
« Debera tener un interruptor de encendido visible.
* El robot tendra que estar preparado para trabajar bajo condiciones de luz variadas.
Los competidores no podran solicitar condiciones de luz especiales; sin
embargo, los jueces haran lo posible por que en cada ronda se mantengan
aproximadamente las mismas condiciones de luz para todos los competidores.




NORMATIVA DE LA PISTA.

* La salida y la meta de las pistas estardn claramente identificadas, y senalizadas.
* Una vez dadas las indicaciones de los jueces, el responsable de equipo
se acercara al area de competencia para situar su robot detras de la salida.
* Una vez situado el robot, el responsable del equipo se preparara para activarlo
cuando el juez de pista asi lo indique.

* Al activarlo iniciard el recorrido de la pista y el cronometraje del tiempo.

* El Robot debe seguir en todo momento la trayectoria establecida en cada
pista.

* En caso de perder la linea, el Robot dispondra de un maximo de |5 segundos
para retornar al punto desde donde perdi6 la linea con un margen de + 20cm.
no siendo posible la intervencion externa en ningun caso. Si pasado este tiempo
el Robot no ha retornado al camino en las condmuones anteriormente citadas,
se dara por terminada la presentacion.

* Cuando los jueces den por finalizado el m& competencia, los

responsables de equipo procederin mths de la pista.
NORMAS DE LA comnncm &

* Una hora antes de la competencia los.partic

hasta 5 vueltas para el reconocimiento de la plsaph
* El recorrido se realizard sobre lawpista, y ten

de 5 minutos por intento.

* Cada equipo tendra la opo
duracién y con las mismas reg
para la calificacion final. |

* Se considerard ganador al r
terminar el circuito, el mayor
faltas. :
* Quedan eliminados los
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* Los organizad demas personas olto de este evento

no se responsabilizaran en ninguna daﬁos pérdidas u otros
perjuicios a los materiales, herramientas y robot, que en forma accidental se
pueda provocar en el evento. 1

PUNTAJE DE CAL
Los robots seran evaluados por
maximo de |00 puntos, cuya
siguiente tabla:

No. Tipo -
I Diseno y ori
2 Fidelidad del recom& /
3 Integridad del

4  Tiempo total del I"ECU'I"?‘I(TO



|. Disefio y Originalidad. Los jueces calificaran los diferentes sistemas del
robot, otorgaran mayor puntuacion a las soluciones no convencionales ni
comerciales y a la utilizacion de piezas recicladas.

2. Fidelidad de Recorrido. La fidelidad de la trayectoria se evaluara segin
sean los movimientos como: vibracion, cabeceo o intermitencia en los
movimientos; a mayor desviacion, menor calificacion.

3. Integridad de Recorrido. A menor distancia recorrida, menor
puntuacion. Aquellos que completen la pista registraran la maxima
puntuacion.

4.Tiempo de Recorrido. Es el tiempo que tarda el robot en
terminar el circuito completo. EI menor W& las tres
oportunidades sera registrado para el p final. El puntaje mayor se
le dard al equipo que culmine en el po posible, y de ahi en
adelante el jurado asignara la puntuacMﬁe tomando porcentajes
respecto al mejor tiempo. En caso de un perada (falta de
energia eléctrica, averias del croném nas cronometros
registrardn el tiempo de recorrido. Aquellor‘m no ¢ompleten el

\

recorrido se les registrara la mmlwmac’-. v
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VIOLACIONES AL REG
Sera considerara una violacié
descalificacion los siguientes

jueces.
* Activacion del robot antes ¢
* Hacer alguna cosa que -
cualquiera de sus 7
* El uso de algun dispositiv

El uso de kits didactiec '7 robots cor

ACERCA DEL JURADO
* El jurado estara formado por maestros y
designado por el Comité Organizador.
« Estara conformado por un primer Juez de Pista, el mismo q
seguimiento de cada una de las y hacer cum
durante la competencia y tres Jueces de Mesa los cuales
llevar las estadisticas y puntajes de cada una de las present:
* En cualquier caso los
podra cuestionaria.

la UPVT y sera

ue estara a cargo del
plir el reglamento
aran a cargo de

_ misma ; storidad y nadie
alcar que Iu—"i isiones del jurado serin inapelables.
!

PREMIACIONY CE 4
* El equipo ganador representari a la UP\ n
NACIONAL DE ROBOTS en la a de segu

* Ademis se entregard un " do de ganador” a Iotm ganadores que
ocupen los tres primeros lugares dentro de la competencia y un “reconocimiento
de participacion™ a todos los competidores.



